ННГУ. Учебный курс «Модели и методы конечномерной оптимизации».
Часть 2. Нелинейное программирование и многоэкстремальная оптимизация.     Из лекции 2.18

6.2 Реализация метода неравномерных покрытий Евтушенко Ю.Г. по схеме деления на три

Метод использует принцип «devide-the-best» деления области на компоненты.

Область D разделяется на параллелепипеды Dy с гранями, параллельными координатным плоскостям, каждый из которых характеризуется своим геометрическим центром y, размерами и значением функции f в его центре. Будем описывать этот набор данных следующей совокупностью < Dy, fy=f(y)>
Описание алгоритма
Шаг 0. Задаем константы Липшица L1,…..,Ln, (>0, вычисляем L=||( L1,…..,Ln)||
и ei=Li/L (i=1,…n)
Шаг 1. Вычисляем f 1=f(y1) в точке y1, размещаемой в центре области D, полагаем Y1={y1}, F1={f 1}, Y1*=Y1.

Формируем начальный список П подобластей–параллелепипедов


П={<Dy=y1=D, fy=f(y)=f( y1)>}.


Dy*= Dy1. — текущая «лучшая» подобласть

Шаг 2. Исключаем П:=П \ {< Dy*, f(y*)>}. Подобласть Dy* по большему ребру разбивается на три равных параллелепипеда Dy( , Dy*, Dy(( с центрами в точках y(, y*, y((.  Проводятся измерения f(y() и f(y(().

Шаг 3. Выполняется добавление в список
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, соответствующего P(Fk+2), полагается k:=k+2.

Шаг 4. Для каждого элемента списка <Dy, f(y)>(П вычисляется оценка 


(Dy= –( ( f(y) –0.5 e L diam(Dy), S(Fk) )
(6.13)

Если (Dy >–(,  то элемент < Dy, f( y)> исключается из списка П. Если (Dy ( –(,  то, участвует в определении подобласти Dy* с наибольшим значением (Dy.

Шаг 5. Если П=(, выполняется останов и множество Yk* сообщается в качестве (–оптимального решения. 

Если П((, то для выделенной «лучшей» подобласти Dy* выполняется переход на  Шаг 2. 
Теорема 6.3. Метод деления на три остановится через конечное число шагов и в момент останова множество Yk* будет являться (–оптимальным (по Парето) решением задачи (6.1).
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